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Inventaire.
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6$ (amazon.com)



4

3500 objets
150 types d’objets
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Quelle est la 
valeur de ces objets ?
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a. fashionable clothes
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b. computers
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c. corkscrews
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d. notebooks 



Où sont les robots ?
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8 joints * 3 parameters =
24-dimensional motor vector
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Un immense espace de design à explorer





Les robots seront-ils des objets de tous les jours ?

Les objets de tous les jours seront-ils des robots ?





Calm technologies

ron gray (2006)



“Chili” technologies

alme sol (2006)



A vous de choisir.
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